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PROGETTAZIONE E REALIZZAZIONE
DI SISTEMI PER LAUTOMAZIONE
INDUSTRIALE

Soluzioni per l'industria con profilati in lega di alluminio
a nostro disegno, per costruzioni rapide, robuste
e modulari per vari settori.

Asservimento presse Aeronautico

Asservimento Macchina Sistemi di
macchine operatrici operatrice movimentazione lineare

7° asse per robot Settimo asse
antropomorfi per testing




Sistemi navetta 7° asse per robot antropomorfi

(aratteristiche
\lelocitd | Acceleraz. Ripetibilita - Peso
o . N i Corsamax** th Esempi di Robot ool Massa
Tipo/sigla |  Taglia .. | Azionamento max. max. alpolso
profilati
[m/s] [m/s] [mm] [mm] [Indicativo] [Kgl [Kgl
ABB (IRB1010/ 1090 / 1100) 15-4 135-21
DBL8O 80x80 2 7,000 FANUC (LR Mate 200iD) 4 2
UNIVERSAL ROBOTS (UR3-URS) 3-5 12-20
ABB (CRB15000 / IRB1200) 5-7 28-42
FANUC (LR Mate 200iD / CRX-5iA / CRX10iA) 5-14 2-40
BL110 1 STAUBLI (TX2-40) 2 29
UNIVERSAL ROBOTS (UR10/ UR16) 335 125-16
YASKAWA (Motoman AR700 / ARS00) 7-8 32-34
110x110 4 5
ABB (IRB1200/ 1300 / CRB15000) 7-12 §2-77
9600 FANUC (CRX-10iA / CRX20iA / LR-10iA) 10-20 40- 46
DBL110 2 KUKA (KR AGILUS-1 - 2) 5-13 5 - 58
STAUBLI (TX2-60 - 60L) 37-45  |52-53
UNIVERSAL ROBOTS (UR8/UR15/UR18/UR20) | 8-20 40,7-64
ABB (IRB1300) 12 79
BLL170 | 120x170 1 KUKA (KR AGILUS-3) 16 89
UNIVERSAL ROBOTS (UR30) 30 635
ABB (IRB1520) 5 170
KUKA (KR CYBERTECH nano 6 - 8 - 10) 6-10 153-175
101x201 3 41.000 STAUBLI (T%2-90 - 90L - 90XL) 7-14 114-119
YASKAWA (Motoman AR1440 / HC20DTP) 12-20 140 - 150
FANUC (CRX-30iA / M-20iB / P-20iB) 25-36 135-210
120x220 ] 4 A 47.000 KUKA (KR CYBERTECH nano ARCE 6 -8) 6-8 195 - 204
ABB (IRB1600 / 1660 / 2600) 4-15 250- 273
160x250 FANUC (ARC Mate 120iD / M-20iD) 12-35 250
+0,1 | YASKAWA (Motoman AR1730 / AR2010) 12-25 250- 260
3 46.000
ABB (IRB2600) 8-20 272-286
180x320 STAUBLI (TX2-140 - 160L) 25-40 250- 265
ABB (IRBA4600) 2 430
DRL151  ULEY FANUC [P-50i8 / CR-358) 10-35 | 364-386
ABB (IRB600) 20-60 430 - 465
RPN 120x170 FANUC (P-250iB / M-710iC) 15-20 530
& 4 4 41,000 YASKAWA (Motoman MPS2600) 15 485
ABB (IRB5510) 13 587
DRL20 FANUC (M-710iC / P-1000iA) 12-50 530- 584
L 101x201 KUKA (KRIONTEC 20 - 30) 20-30 533-549
YASKAWA (Motoman AR3120) 2 560
FANUC (P-35iA/ M-710iD / M-800 / R-1000iA)
KUKA (KR 40 PA / KR IONTEC ultra 90 - 120/ KR 20-130 | 560-820
DRL220 ERPLY7PN 2 47.000 i 40-160 | 677-773
QUANTEC nano 120 - 160) 80-100 565 - 660
YASKAWA (Motoman SP80 - 100 / PL80)
3 3 ABB (IRB4400 - 5710 - 5720) 10-180 | 830-1050
KUKA (KR QUANTEC-1- 2) 120-180 | 1000- 1075
DRL250  Rlcyiolcly STAUBLI {TX2-200 - 200L) 110-170 | 980- 1000
YASKAWA (Motoman SP165) 105-175 | 1020- 1090
41,000
ABB (IRB6710 - 6720 - 6730 - 6790) 150-240 | 1140- 1270
— FANUC (R-2000iC / R-2000iD / M-410iB) 100-240 | 1020- 1200
SZU 180320 2 2 KUKA (KR QUANTEC 150 180 - 210 - 240- 250 - 300) | 150-300 | 1105- 1281
YASKAWA (Motoman SP210) 210 1080
La dinamica e la precisione possono variare in base alla configurazione. P = massa utile [Kg] # =massa media [Kg]
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Dinamica alta Carico alto

kg Copertura

di protezione a richiesta

Azionamento
a cinghia o cremagliera

SISTEMI
NAVETTA 7° ASSE

3 Yo
Adatti ad ampliare le capacita operative dei Cobot e Robot :\* : \"
antropomorfi, migliorando I'efficienza dei sistemi di produzione 5) 4
automatizzati.

= Capacita di carico da 5 a 1300 kg

= Velocita di trasferimento: finoa 5 m/s

=  Precisione di posizionamento: fino a 0,1 mm
= 14 Taglie disponibili

»  Lunghezza componibile fino a 47 metri

Sistema di movimentazione con guide e pattini a ricircolo di sfere
o rulli, cremagliere ed encoder lineari, montati in sedi lavorate.
Vasta gamma di accessori secondo necessita

Esempio codice d’'ordine

Sostegno catenaria
Centrale C Lato L

Asse singolo Asse doppio Azionamento Scorrimento Taglia Corsa Lunghezza Taglia catenaria

- D R L 220 8000 C K200

= = B LL 320 m 10000 C K100



Massa complessiva
fino a 1.300 Kg

a ECCANIA
PROFILATI & SISTEMI

Sistema di scorrimento
arotelle o pattini a ricircolo
di sfere grandi, sedi guida

Motorizzazione e di azionamento lavorate.
a bordo carro
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Piedi di bloccaggio regolabili
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Rigidita elevata Allineamenti Corse Materiali Protezioni Componenti Gamma Affidabilita
peso ridotto semplificati potenzialmente  antiossidazione  per ogniambiente dialta qualita completa ed esperienza
infinite su richiesta di lavoro diaccessori nella progettazione

TIPOLOGIE DI MONTAGGIO

Montaggio a parete Montaggio a terra Montaggio a soffitto

e




Accessori

Catenarie porta cavi

Piano calpestabile

-

Pignone di lubrificazione

Fivistop

Realizzati con profilati Mecline ad alte
prestazioni, disponibili fino a 12 metri. |
profilati possono essere giuntati per corse
fino a 47 metri.




MECCANIA

Meccania offre un servizio completo
di progettazione e produzione su misura
di sistemi integrati per [l'industria
(MecGenius®), dedicato ai nostri clienti.

Il nostro team progetta e produce impianti per
|'automazione industriale: attuatori lineari,
gantry, telai per calibri di controllo, sistemi di
convogliamento, telai di precisione, banchi
da lavoro, cabine di protezione insonorizzanti.

Richiedete la nostra assistenza e troverete
soluzioni interessanti per ogni vostra esigenza.

Visitate il nostro sito www.meccania.com
conlagammadiprofilati, accessori e sistemi
di movimentazione:

— file STEP di profilati e accessori
in download diretto sul vostro PC;
— cataloghi e depliant scaricabili in PDF;
- nuova interfaccia grafica semplice e
intuitiva.

Meccania S.r.l.
Corso Lombardia, 41

10078 Venaria Reale (To)

Tel. +39 011 455 11 21
info@meccania.com
WWW.Mmeccania.com
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